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@ Vorrlchtung zur Lastaufnahme 

@ Die Erflndung bezieht sich auf eine Vorrlchtung zur 
Lastaufnahme mit einem Unterteil (1) und einem daran 
verschiebbar angeordneten Trager (2, 3) sowie einem darauf 
befindlichen angetriebenen Schieber (4) mit wenigstens 
einem umlaufenden antreibbaren Forderband (29, 30). Um 
ein einf aches und zuverlassiges Teteskopieren zu en'eichen, 
stnd am Schieber (4) und am Unterteil (1) mindestens je eine 
Reibflache (38, 39) angebracht, zwischen denen ein an jeder 
Reibflache (38, 39) anliegendes, mit dem oder den Tragern 
(2. 3) lose drehbar verbundenes Reibrad (36, 37) angeordnet 
ist. Zum Teleskopteren wird nun nur noch etn Antrieb, 
nSmlich der Schieberantrieb, benotigt. Fahrt der Schieber 
(4) BUS, so treibt die an ihm angebrachte Reibflache (39) das 
Reibrad (36, 37) an. Dieses wiederum rollt sich an der 
Reibflache (38) des Unterteils (1) ab, wodurch auch der mit 
dem Reibrad (36, 37) verbundene Trager (2. 3) verschoben 
■ wird. 
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Die Erfindung bezieht sich auf eine Vorrichtung zur 
Lastaufnahme, insbesondere zum Ein- und Auslagern 
von Behaltern in bzw. aus Regalen, mil einem Unterteil 
und mindestens einem daran verschiebbar angeordne- 
ten Trager sowie einem darauf angeordneten angetrie- 
benen Schieber mit wenigstens einem umiaufenden an- 
treibbaren Fdrderband od. dgL Bei einer bekannten 
Vorrichtung dieser Art sind am Trager drei Antriebe 
angebracht, wobei der erste den Trager gegeniiber dem 
Unterteil verschiebt, der zweite zum Verfahren des 
Schiebers und der dritte als Forderbandantrieb dient. 
Als nachteilig erweist es sich, dafl der Trager zur Auf- 
nahme der drei Antriebe entsprechend groB dimensio- 
niert sein muB. Weiterhin erfordert das Teleskopieren 
der bekannten Vorrichtung zwei Antriebe, wodurch die- 
se insgesamt storanfalliger wird. 

Die Aufgabe der Erfindung besteht somit darin, eine 
Vorrichtung der eingangs genannten Art so weiierzu- 
entwickeln, daB das Teleskopieren einfacher und zuver- 
lassiger wird. 

Zur Losung dieser Aufgabe wird erfindungsgemaB 
vorgeschlagen, daB am Schieber und am Unterteil je 
eine Reibfl&che angebracht sind, zwischen denen ein an 25 
jeder ReibflSLche anliegendes, mit dem oder den Tragem 
lose drehbar verbundenes Reibrad angeordnet ist Zum 
Teleskopieren wird nun nur noch ein Antrieb, n^mlich 
der Schieberantrieb, benotigt Fahrt der Schieber aus, so 
treibt die an ihm angebrachte Reibflache das Reibrad 30 
an. Dieses wiederum roUt sich an der Reibflache des 
Unterteils ab, wodurch auch der mit dem Reibrad ver- 
bundene Trager verschoben wird Ein zusSltzlicher eige- 
ner Antrieb fiir den Trager ist nicht mehr erforderlich. 
Durch die mechanische Antriebsweise des TrSgers er- 
hoht sich die Zuverlassigkeit der erfindungsgema&en 
Vorrichtung bezQglich des Teleskopierens, da Schieber 
und Trager nun immer synchron ausgefahren werden. 
Weiterhin kann der Trager aufgrund der geringeren 
Zahl der Antriebe platzsparender gebaut werden. 

Eine besonders bevorzugte Ausfiihrungsform der Er- 
findung besteht darin, daB jede Reibflache als eine 
Zahnstange und jedes Reibrad als in die Zahnstangen 
eingreifendes Zahnrad ausgebildet sind. Durch die Ver- 
wendung von Zahnrad und Zahnstangen wird die Zu- 
verlassigkeit hinsichtlich des synchronen Ausfahrens 
von Schieber und Trager weiter erhoht. Eine weitere 
Ausgestaltung der Erfmdung sieht vor, daO der Antrieb 
des Schiebers am Unterteil angeordnet und als Ketten- 
antrieb ausgebildet ist, wobei die Kette uber zwei orts- 
fest am Unterteil angeordnete Ritzel umgelenkt ist und 
sich uberkreuzt und die beiden Enden der Kette mit 
dem Schieber verbunden sind. Dadurch kann der Trager 
noch platzsparender als bisher gebaut werden, da er den 
Antrieb fiir den Schieber nicht aufnehmen muB, Der 
Kettenantrieb ist ein robuster und zuverlassiger An- 
trieb, so daB Storungen im Betrieb, wie sie bei anderen 
Antrieben. beispielsweise durch Ausfall oder Abnut- 
zung von Kupplungen od. dgl. auftreten kdnnten, nicht 
zu erwarten sind. 

Urn das Ein- und Auslagern von Behaltern auf beiden 
Seiten der Vorrichtung zu ermdglichen, ist ein beidseiti- 
ges Teleskopieren notwendig. Deshalb sieht eine weite- 
re Ausgestaltung der Erfindung vor, daB der Antrieb des 
Forderbandes mittig am Trager angeordnet ist. Durch 65 
diese symmetrische Anordnung wird der Antrieb bei 
wechselseitigem Teleskopieren in gleicher Weise relativ 
zum Schieber und damit zum Fdrderband verfahren, so 



daB identische Bewegungsablaufe des Fdrderbandes 
nach beiden Seiten der Vorrichtung vorliegen. Am Tra- 
ger sind Fuhrungen fiir das Unterteil und den Schieber 
vorgesehen. Urn diese konstruktiv mdglichst einfach zu 
gestalten und dabei den Trager selbst platzsparend aus- 
zubilden, sieht eine weitere zweckmaBige MaBnahme 
der Erfindung vor, daB der Trager zwei im Querschnitt 
U-formige Laufschienen als Fiihrung aufweist, wobei 
die beiden Schenkel jeder Laufschiene eine mit dem 
Schieber bzw, mit dem Unterteil drehbar verbundene 
Laufrolle umfassen. Beide Laufschienen konnen einstiik- 
kig ausgebildet sein und ihre U-formige Gestalt kann 
um 90° in eine vertikale Lage gedrehi sein. 

Bei bekannten Vorrichtungen zur Lastaufnahme wird 
im Betrieb der Behaiter vom Schieber unterfahren und 
anschlieBend wird letzterer angehoben, wodurch der 
Behaiter auf das Fdrderband gelangt. Um nun den Be- 
haiter ausschlieBlich durch eine lineare Bewegung des 
Schiebers auf das Fdrderband zu bekommen und damit 
die Hubbewegung des Schiebers zu vermeiden, sieht 
eine weitere bevorzugte Ausfiihrungsform der Erfin- 
dung vor, daB das oder die Fdrderbander an jedem sei- 
ner bzw, ihrer Umlenkbereiche keilfdrmig ausgebildet 
sind. Das bzw. die Fdrderbander walzen sich beim Un- 
terfahren des Behaiters durch den Schieber aufgrund 
ihrer erfindungsgemaBen Ausbildung wie ein Keil unter 
den Behaiter und machen somit die Hubbewegung des 
Schiebers tiberfliissig. Besonders vorteilhaft wird gleich- 
zeitig die Umlenkung der Fdrderbander und die keilfdr- 
mige Ausgestaltung der Umlenkbereiche dadurch er- 
reicht, daB an jedem Umlenkbereich zwei nebeneinan- 
der und senkrecht zueinander versetzte Umlenkrollen 
angeordnet sind, wobei die von den Umlenkbereichen 
weiter entfernte Umlenkrolle etwas hdher als die ande- 
re angeordnet ist 

Am Schieber kdnnen ein Fdrderband oder mehrere 
Fdrderbander angebracht sein, welche getrennte An- 
triebe aufweisen. Als besonders zweckmafiig erweist es 
sich jedoch, daB der Schieber zwei nebeneinander und 
parallel verlaufende Fdrderbander aufweist, welche 
fiber die Umlenkrollen antriebsmaBig verbunden sind. 
AuBerdem liegt der Behaiter dadurch mit jedem Rand- 
bereich seiner Unterseiie auf einem der Fdrderbander 
auf und ist so gegen Umkippen gesicheri. Eine weitere 
45 zweckmaBige MaBnahme der Erfindung besteht darin, 
daB diejenigen Umlenkrollen der beiden Fdrderbander, 
welche von den zugehdrigen Umlenkbereichen weiter 
entfemt sind, drehfest miteinander verbunden sind. Die 
vorderen Umlenkrollen weisen somit keine Antriebs- 
mittel auf und kdnnen kleiner ausgebildet werden, wo- 
durch eine spitzere Ausbildung der Keilform der Um- 
lenkbereiche erreicht wird. 

Eine weitere Ausgestaltung der Erfindung sieht je 
eine Regelung fiir die Arbeitsgeschwindigkeit des oder 
der Fdrderbander und des Schiebers vor, wobei die Ar- 
beitsgeschwindigkeit des oder der Fdrderbander relativ 
zum Behaiter bei dessen Unterfahren durch den Schie- 
ber gleich Null ist. Damit werden unerwiinschte Rei- 
bungseffekte der Fdrderbander an der Unterseite des 
Behaiters vermieden und das Unterfahren des Schiebers 
wird erieichtert. 

Die Zeichnung zeigt ein AusfQhrungsbeispiel der Er- 
findung. Hierbei stellen dar: 

Fig, 1 Einen Querschnitt durch eine Vorrichtung zur 
Lastaufnahme, 

Fig. 2 eine schematische Seitenansicht der Vorrich- 
tung in Ausgangsstellung, 
Rg. 3 eine Darstellung nach Fig. 2 in ausgefahrener 
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Stellung. 

Fig. 4 eine teilweise Draufsicht nach Fig. 1. 

Die Vorrichtung zur Lastaufnahme weist ein Unter- 
teil 1, daran verschiebbar angeordnete TrSger 2, 3 und 
einen Schieber 4 auf. Das Unterteil 1 besitzt eine im 5 
Querschnitt U-f6rmige Gestalt. An jedem seiner beiden 
nach oben weisenden Schenkel 5,6 sind seitiich Laufrol- 
ien 7, 8 drehbar angeordnei. Jede der Laufrollen 7, 8 ist 
in einer im Querschnitt U-f6rmigen Laufschiene 9, 10, 
welche in die Trager 2, 3 eingeformt sind, gelagert. Da- 10 
bei umfassen die beiden Schenkel 1 1, 12 jeder Laufschie- 
ne 9, 10 die Laufrollen 7, 8. An jedem der Trager 2, 3 ist 
eine weitere Laufschiene 13, 14 ausgebiidet, welche der 
am gleichen Trager 2, 3 angeordneten Laufschiene 9, 10 
gegeniiberiiegt und ebenfalls U-formige Gestalt auf- 15 
weist Ihre beiden Schenkel 15, 16 umfassen wiederum 
eine Laufrolle 17, 18. Jede Laufrolle 17, 18 isl an einem 
vertikal und parallel zu den beiden Schenkeln 5, 6 des 
Unterteils 1 verlaufenden Seitenrahmen 19, 20 des 
Schiebers 4 drehbar angeordnet Beide Seitenrahmen 20 
19, 20 sind Qber eine Deckplatte 21 des Schiebers 4 
miteinander verbunden und weisen zwei Lager 22, 23 
fur eine Welle 24 auf, an deren beiden freien Enden 25, 
26 je eine Umlenkrolle 27, 28 fur ein Forderband 29, 30 
angeordnet ist Die Umlenkrollen 27, 28 sind als Zahn- 25 
scheiben und das Fdrderband als Zahnriemen ausgebii- 
det Neben jeder der beiden Umlenkrollen 27, 28 und 
senkrecht versetzt dazu ist eine weitere Umlenkrolle 31 
angeordnet Alle Umlenkrollen zusammen bilden fur die 
Fftrderbander 29, 30 Umlenkbereiche 32, 33, welche 30 
keiifomiig gestaltet sind. 

An jedem der Trager 2, 3 ist an dessen Oberseite 34, 
35 ein als Zahnrad ausgebildetes Reibrad 36, 37 ange- 
ordnet und lose drehbar mit den Tragem 2, 3 verbunden. 
jedes Zahnrad 36, 37 ist zwischen zwei als Zahnstangen 35 
ausgebildeten Reibfl^hen 38, 39 angeordnet Die Zahn- 
stangen 38 sind an den freien Enden der Schenkel 4, 5 
des Unterteils f befestigt, wahrend die anderen Zahn- 
stangen 39 an den Seitenrahmen 19, 20 des Schiebers 4 
angebracht sind 40 

Wie schematisch in Fig. 2 dargestellt ist an einem der 
beiden Trager 2, 3 ein Antrieb 41 f iir eines 29 der beiden 
Forderbknder 29, 30 mittig angeordnet Fig. 2 zeigt 
ebenfalls, daB ein Antrieb 42 fur den Schieber 4 am 
Unterteil 1 ortsfest angeordnet und als Kettenantrieb 45 
ausgebiidet ist, wobei die beiden Enden 43. 44 der Kette 
45 mit dem Schieber 4 verbunden sind. Die Kette 45 
wird in ihrem Verlauf noch durch ortsfest am Unterteil 1 
angeordnete Ritzel 46, 47 umgelenkt 

Zum Ein- und Ausladen von Beh^ltem 40 aus Regalen 50 
befmdet sich die Vorrichtung von ihrer Inbetriebnahme 
in Ausgangsstellung. Nach Betatigen des Antriebs 42 fOr 
den Schieber 4 fahrt dieser wahlweise nach rechts oder 
links teleskopartig aus und nimmt dabei die Trager 2, 3 
mit Da die Trager 2, 3 und der Schieber 4 bewegungs- 55 
maflig mechanisch gekoppelt sind, ist einerseits die syn- 
chrone Ausfahrbewegung von Schieber 4 und Trager 2, 
3 gesichert und andererseits ist ein eigener Antrieb fur 
die Trager 2, 3 nicht notig. Damit erhoht sich die Zuver- 
iassigkeit der erfindungsgemaDen Vorrichtung und au- 60 
Berdem k6nnen die Trager 2, 3 platzsparender gebaut 
werden. 

Im weiteren Betrieb des Schiebers 4 unterfahrt dieser 
den Behaiter 40, wobei sich einer der keilformig ausge- 
bildeten Umlenkbereiche 32, 33 unter den Behaiter 40 65 
schiebt und diesen hochhebt, so daB er auf den Forder- 
bandern 29, 30 teilweise aufliegt Wahrend des Unter- 
fahrens des Behaiters sind die F5rderbander 29, 30 
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ebenfalls angetrieben und zwar in der Art, daB ihre 
Arbeitsgeschwindigkeit relativ zum Behaiter gleich Null 
ist Damit wird das VerrCicken des Behaiters 40 verhin- 
dert, wodurch das Unterfahren erleichtert wird. Wenn 
der Antrieb 42 f(ir den Schieber 4 umgeschaltet ist, f ahrt 
der Schieber 4 wieder zurQck in seine Ausgangsstellung 
und bleibt der Antrieb 41 fiir das Forderband 29 noch so 
lange in Betrieb, bis der Behaiter 40 in seine Endstellung 
auf dem Lastaufnahmemittel transportiert ist Dabei 
wird uber die Welle 24 das Forderband 30 mit angetrie- 
ben. Der Behaiter 40 kann nun entweder vom Schieber 4 
entfernt oder wechselseitig in ein gegenOberliegendes 
Regal eingelagert werden. Hierbei wiederhoh sich die 
Arbeitsweise der Vorrichtung in der oben beschriebe- 
nen Art 

Patentanspruche 

1. Vorrichtung zur Lastaufnahme, insbesondere 
zum Ein- und Auslagern von Behaltern in bzw. aus 
Regalen, mit einem Unterteil (1) und mindestens 
einem daran verschiebbar angeordneten Trager (2, 
3) sowie einem darauf angeordneten angetriebenen 
Schieber (4) mit wenigstens einem umlaufenden an- 
treibbaren Fdrderband (29, 30) od dg!., dadurch 
gekennzeichnet, daB am Schieber (4) und am Un- 
terteil (1) mindestens je eine Reibflache (38. 39) 
angebracht sind, zwischen denen ein an jeder Reib- 
flache (38, 39) anhegendes, mil dem oder den Tra- 
gern (2, 3) lose drehbar verbundenes Reibrad (36, 
37) angeordnet ist 

2. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB jede Reibflache (38, 39) als eine Zahn- 
stange und jedes Reibrad (36, 37) als in die Zahn- 
stangen eingreifendes Zahnrad ausgebiidet sind 

3. Vorrichtung nach einem oder beiden der Ansprti- 
che 1 und 2, dadurch gekennzeichnet dafi der An- 
trieb (42) des Schiebers (4) am Unterteil (I) ange- 
ordnet und als Zugmitteltrieb, insbesondere Ket- 
tenantrieb. ausgebiidet ist. wobei die Kette (45) 
iiber zwei ortsfest am Unterteil (1) angeordnete 
Ritzel (46, 47) umgelenkt ist und sich iiberkreuzt 
und die beiden Enden (43, 44) der Kette (45) mit 
dem Schieber (4) verbunden sind. 

4. Vorrichtung nach wenigstens einem der vorher- 
gehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB 
der Antrieb (41) des oder der Forderbander (29, 30) 
mittig an dem oder den TrUgern (2, 3) angeordnet 
ist 

5. Vorrichtung nach wenigstens einem der vorher- 
gehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB 
jeder Trager (2, 3) zwei im Querschnitt U-formige 
Laufschienen (9, 13) bzw, (10, 14) als FQhrung auf- 
weist, wobei die beiden Schenkel (11, 12) jeder 
Laufschiene (9, 10, 13, 14) eine oder mehrere mit 
dem Schieber (4) bzw. mit dem Unterteil (1) dreh- 
bar verbundene Laufrollen (7, 8) umfassen. 

6. Vorrichtung nach wenigstens einem der vorher- 
gehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB 
das Oder die Forderbander (29, 30) an jedem seiner 
bzw. ihrer Umlenkbereiche (32, 33) keilfdrmig aus- 
gebiidet sind 

7. Vorrichtung nach Anspruch 6, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB an jedem Umlenkbereich (32, 33) zwei 
nebeneinander und senkrecht zueinander versetzte 
Umlenkrollen (28, 31) angeordnet sind. wobei die 
von den Umlenkbereichen (32, 33) weiier entfernte 
Umlenkrolle (28) etwas hdher als die andere (31) 
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angeordnet ist 

8. Vorrichtung nach wenigstens einem der vorher- 
gehenden Ansprtiche, dadurch gekennzeichnet, daB 
der Schieber (4) zwei nebeneinander und parallel 
verlaufende Fftrderbinder (29, 30) aufweisl, weiche 5 
iiber die Umlenkrolien (27, 28) antriebsmaBig ver- 
bunden sind. 

9. Vorrichtung nach Anspruch 8, dadurch gekenn- 
zeichnet, dafl diejenigen Umlenkrolien (27, 28) der 
beiden Fdrderbander (29, 30), weiche von den zuge> 10 
h5rigen Umlenkbereichen (32, 33) weiter entfernt 
sind, drehf est miteinander verbunden sind. 

10. Vorrichtung nach wenigstens einem der vorher- 
gehenden Anspriiche, gekennzeichnet durch je eine 
Regetung fur die Arbeitsgeschwindigkeit des oder \s 
der Forderbander (29, 30) und des Schiebers (4), 
wobei die Arbeitsgeschwindigkeit des oder der 
Forderbander (29, 30) relativ zum Behaiter (40) bei 
dessen Unterfahren durch den Schieber (4) etwa 
gleich Null ist 20 
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